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Gestidn avanzada de la vegetacion e N

., . . . 40.000 km red MT
 Creacion de modelos virtuales de instalaciones.

« Gestion digital de la masa forestal. 8.000 km Red AT

« Aplicacion de algoritmos de inteligencia artificial.

« Control de riesgos.

« Sensorizacion de activos.

« Mecanizacion de la actividad.
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Proyecto GALA

» Clasificacion y vectorizacion de la nube de
puntos LIDAR

» Divisién de la superficie en teselas de 5x5 m2

» Fotointerpretacion de las especies

» Matriz base de riesgo por especie, velocidad

de crecimiento y distancia de la vegetacion al

Naturgg Planes de Negocio Planes de Mantenimiento Ordenes de Trabajo Paramétricas 3D naturgy
ORDEN DE TRABAJO ox

Cond uctor SO OO O :ivordceocoder

ﬁ"" e . e i . Datos generales de la orden de trabajo
3 S
R -

Listado de Vanos incluidos en la Orden de Trabajo Seleccionada

» Cada tesela se cuantifica en riesgo y coste de

Cédigo Trabajo Cédigo Vano
Cod. Trabajo Id Vano

Cédigo de Trabajo Nombre Trabajo Estado

la actuacion de TyP

Estado Trabajo

» El producto final es un plan de gestion de la

TV_11122418_G_13023667_13023668 TV_11122418_G_13023667_13023668 Finalizado en campo

4 - Q f TV_11122418_G_13011275_13528926 TV_11122418_G_13011275_13528926 Finalizado en campo
vegetacmn y un mapa de rNnesgos
- Q y TV_11122418_G_13023586_13548434 TV_11122418_G_13023586_13548434 Finalizado en campo
Q ﬁ TV_11122418_G_13023586_13632944 TV_11122418_G_13023586_13632944 Finalizado en campo
Q ? TV_11122418_G_13023586_13633011 TV_11122418_G_13023586_13633011 Iniciado en campo
Q 2
Q

TV_11122418_G_13030305_13632065 TV_11122418_G_13030305_13632065 Finalizado en campo
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¢,Por qué Drones? Tipos de Sensores € IA.
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¢,Por qué Drones?

) Coste
» Mayor seguridad €€ee aes
« Mayor eficiencia y respeto al medioambiente 1 ]
Aeronaves: tipos, pros y contras R -
o o5+ Mo g v Gran detalle de imagen RELEEE RS N
DRON VL  u . . 2 |
*. ] L_.o_c;.A
% Coste muy elevado. Baja productividad . g\étgg .
) A ' Falala
- v Termografia, imagen y distancias. Q2 - ™ QQQ
i R, B XN
HELICOPTERO ?_@ % Coste elevado.
T = x  Se debe complementar con medida de tierras
v Termografia, imagen y distancias. —4’
. %)
v Coste muy competitivo :
iy
% % -

DRON BVLOS e % Regulacién en desarrollo j ” e

% Se debe complementar con medida de tierras '

v Coste muy competitivo
SATELITE '4‘?}' % Precisiones bajas. No sirve para VPR, solo control Ty. :

= *Visual Line of Sight

**Beyond Visual Line of Sight
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Sensores

Tres sensores son necesarios para cubrir una VPR y la gestidon de vegetacion
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Definicion de modelos IA para VPR: antecedentes

Naturgy

* Optimizar el aprovechamiento de las imagenes tomadas en los vuelos de helicdptero y/o
drones para inspeccion de lineas y generacion de planes de tala y poda

» Aplicar algoritmos de vision artificial para analizar la defectologia asociada a Verificacion
Periédica Reglamentaria en grandes sets de imagenes
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Inspecciones con soporte de IA

Prueba - UFD Imagenes Seleccionadas - Observation

Observation

Observations

Suggestion

Image 1

Image 1

Decline v Use

Suggestion

X Invalidate +/ Finish
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Mecanizacion de la Actividad de Tala, Poday
Desbroce.
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Mecanizacion de la Actividad de Tala, Poda y Desbroce.
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Mecanizacion de la Actividad de Tala, Poda y Desbroce.
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Deteccidon de Incendios.
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Deteccion de Incendios.

Deteccidn de Incendios.
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